
Opis produktu 
Książka ma charakter podręcznika akademickiego mechaniki punktu materialnego i bryły sztywnej, w 

zakresie fizyki ogólnej wykładanej na pierwszym roku studiów. Na tle innych pozycji tego typu książka 

wyróżnia się starannym wyborem prezentowanych zagadnień mechaniki oraz jasnym sposobem ich 

prezentacji z wykorzystaniem dużej liczby przykładów i rysunków ułatwiających samodzielną naukę. 

Książka zawiera również stanowiące udogodnienie dla czytelnika, niezbędne dodatki poświęcone 

matematycznej stronie poruszanych problemów, jak na przykład podstawowe wiadomości dotyczące 

liniowych równań różniczkowych wykorzystywanych do analizy drgań. Z uwagi na zakres omawianych 

aspektów mechaniki książka stanowi cenne uzupełnienie istniejącej luki pomiędzy standardowymi 

podręcznikami mechaniki w ramach licznych kursów fizyki oraz pozycjami dotyczącymi mechaniki 

teoretycznej wykładanej na wyższych latach studiów. 

Publikacja jest adresowana przede wszystkim do studentów oraz nauczycieli akademickich i pracowników 

naukowych wydziałów uniwersyteckich i politechnicznych na kierunkach: fizyka, fizyka techniczna, 

mechanika i pokrewnych. 
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